
zur Gangbild-Erfassung

SensFloor® Gait
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Gangbild schnell und günstig erfassen

Die meisten Methoden zur Gangbilderfassung sind teuer und aufwendig. Mit SensFloor Gait können Neurologen, Geriater 
und Orthopäden den Gang kostengünstig und vor allem schnell aufnehmen. Da SensFloor Gait unter dem Fußboden 
verbaut wird, ist das System unsichtbar. Die Patienten laufen unbefangen und normal über die Meßstrecke. 

Erfasste Daten:
n  Gehgeschwindigkeit
n  Schritt- & Schreitlänge und -breite
n  asymmetrien und instabilitäten
n  Sturzgefährdung ableitbar
n  Behandlungserfolge/Veränderungen

Vorteile:
n  aufnahme schnell & einfach
n  Unsichtbar im Boden verbaut
n  Geringe investitionskosten
n   Kein Medizinprodukt  

(keine aufwendigen Checks nötig)
n  abrechenbar über GOÄ
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Objektive Parameter

Eine Gangbilderfassung liefert ihnen objektive Parameter. Über die aufnahmen können Sie den Krankheitsverlauf  
dokumentieren, aber auch die Wirkung von Physiotherapie und Medikamenten bewerten.  
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Moderne, bewährte Sensortechnik

Möchten Sie mehr wissen?  
Wir beraten Sie gern zu ihrem Ganganalyse-Projekt.

Future-Shape GmbH · altlaufstr. 34 · 85635 Höhenkirchen-Siegertsbrunn · Germany 
tel: +49 8102 89638 10 · E-Mail: sales@future-shape.com · www.future-shape.com

SensFloor® Gait

Fundiertes Wissen in der Sensorik, kombiniert mit inno-
vationskraft und dem Mut Visionen nicht nur zu denken, 
sondern auch umzusetzen – dafür steht Future-Shape. 

aktuelle Forschungsergebnisse setzen wir in zertifizierte 
Serienprodukte um. Wir legen Wert auf den vertrauli-
chen Umgang mit Daten, nachhaltiges Handeln, fairen 
Umgang mit unseren Mitarbeitern, Kunden und einer 
Lieferkette, die unsere Werte teil. 

n   Über 15 Jahre Erfahrung
n   Gewinner zahlreicher innovationspreise
n   Made in Germany
n   CE, FCC und iSO 9001 zertifiziert
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